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Anschlüsse 

1. Arduino Mega2560 per USB mit dem Rechner verbinden 

2. Steckernetzteil 7,5V mit dem Kompass verbinden 

3. 4-poliges Steuerkabel auf das Arduino stecken.   

Blau = Pin22     Gelb = Pin 24      Rot = Pin 26    Grün = Pin 28 
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Installation 

- MobiFlight Connector (Kostenlos) herunter laden: 

 https://www.mobiflight.com/de/download.html  
 

- FSX / FSUIPC starten 

- MobiFlight Connector starten 
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Einstellungen öffnen 

Neues Device öffnen 

Stepper auswählen 

Pins zuordnen: 

22 auf Pin 1 

24 auf Pin 2 

26 auf Pin 3 

28 auf Pin 4 

https://www.mobiflight.com/de/download.html
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Aktuelle Konfiguration auf das  

Arduino laden. 

Aktuelle Konfiguration in Datei 

speichern. 

Eigenen Dateinamen vergeben. 

 

Mit OK Konfiguration  

abschließen. 

Einen Eigennamen 

eintragen. 

 

Bearbeitungsfenster 

öffnen. 
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DIESE Einstellungen und Werte so ein-

tragen 

DIESE Einstellungen und Werte so 

eintragen. 

 

Kompassrose auf N = 360° kalib-

rieren. Mit „Bewege Schritte“ kann 

die Richtung und Genauigkeit vor-

eingestellt werden. 

 

Anschließend „Setze 0-Punkt“ kli-

cken um Einstellung zu speichern. 

Speichern um Einstellungen abzu-

schließen. 

Start = Kompass zeigt 

Werte des FSX an. 

 

Stop = Beenden - vor 

dem Beenden des FSX ! 


